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Suporte aos seguintes protocolos e

recursos:

- 12C

« SPI

» RS232/UART

. 12s

« CAN

« LIN

 FlexRay

« MIL-STD 1553

» ARINC 429

* Decodificagcéo baseada em hardware

* Analise de maltiplos barramentos

» Busca e navegacdo automatica

» Compatibilidade com aquisicdo com memaria
segmentada

» Arquivos de mascara de diagrama de olho disponiveis
para CAN, FlexRay, MIL-STD 1553 e ARINC 429
(requerem a opcao de teste de mascara DSOX3MASK)
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Introducao

Os barramentos seriais de velocidades mais baixas

estdo por toda a parte nos projetos digitais de hoje.

Esses barramentos sdo usados para diversos propdsitos,
incluindo a comunicacao entre chips de uma mesma

placa, no controle dos periféricos pela CPU e também na
transferéncia e controle de dados de sensores remotos. Sem
um osciloscapio inteligente que tenha recursos de disparo e
decodificacdo de protocolos em barramentos seriais,

pode ser dificil fazer a depuracédo desses barramentos e
correlacionar transferéncias de dados com outras interagoes
de sinais mistos em seu sistema. Os osciloscopios (DSOs) e
osciloscopios de sinais mistos (MSO0s) InfiniiVision da série
3000X da Agilent oferecem solucdes integradas opcionais
de disparo para barramentos seriais e de decodificacédo

de protocolos baseada em hardware, que fornecem as
ferramentas de que vocé precisa para acelerar a depuracdo
dos seus projetos que envolvem comunicacdo com
barramentos seriais.

Agilent Technologies



Decodificacdo baseada em hardware

Errors
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Figura 1: Erros na comunicacao serial mostrados pela
decodificacdo baseada em hardware

Os osciloscopios da série Agilent InfiniiVision sdo os Unicos
da industria com decodificacdo baseada em hardware.
Outros fornecedores de osciloscopios com disparo

de barramentos seriais e decodificacdo de protocolos
utilizam técnicas de pos-processamento por software para
decodificarem pacotes/quadros seriais. Com essas técnicas
de software, as taxas de atualizacdo da decodificacdo

das formas de onda tendem a ser lentas (as vezes, de
alguns segundos por atualizacao). Isso é especialmente
verdadeiro quando usamos a memdria profunda, que muitas
vezes é necessaria para a captura de multiplos sinais de
barramentos seriais em pacotes. Na analise simultanea de
varios barramentos seriais, as técnicas de software também
podem tornar as taxas de atualizacdo da decodificacdo ainda
mais lentas.

A decodificacdo mais réapida, possibilitada pela tecnologia
baseada em hardware, aumenta a usabilidade do
osciloscopio e, mais importante, a probabilidade de captura
de erros pouco frequentes na comunicagao serial. A figura 1
mostra um exemplo no qual um osciloscopio Agilent da série
3000X captura um quadro CAN com erro. A metade superior
da tela do osciloscopio mostra os dados decodificados

em um formato de lista, juntamente com uma curva
decodificada, correlacionada no tempo, apresentada abaixo
da forma de onda.

Busca e navegacao automatica
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Figura 2: A funcdo automética de g
“Search & Navigation” encontra
rapidamente os quadros/bytes dos
barramentos seriais especificados
pelos usuario
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Apos capturar um registro longo da comunicacéo do
barramento serial usando a memaria profunda MegaZoom
do osciloscopio InfiniiVision, vocé pode facilmente executar
uma operacao de busca com base em critérios especificados
por vocé, e entdo navegar rapidamente pelos bytes/quadros
de dados seriais que satisfacam esses critérios de busca.

A figura 2 mostra um exemplo de busca nos dados 12C
capturados que encontra todas as ocorréncias de operacoes
de Leitura ou Escrita com “No Ack”. Nesse caso, 0
osciloscopio encontrou cinco ocorréncias de transferéncias
de dados com “No Ack” e marcou cada ocorréncia com

um triangulo branco, para mostrar o ponto no tempo de
cada ocorréncia com relacdo a forma de onda capturada.
Navegar e ampliar em cada byte/quadro marcado é rapido

e facil, com as teclas de navegacéao do painel frontal do
osciloscopio.



Analise em miiltiplos barramentos
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Figura 3: Uma tela de listagem de canais intercalados facilita
correlacionar no tempo as atividades de dois barramentos seriais
decodificados

Muitos dos projetos de hoje usam multiplos barramentos
seriais. As vezes, pode ser necessario correlacionar dados
de um barramento serial com os de outro. O osciloscopio
Agilent InfiniiVision da série 3000X pode decodificar dois
barramentos seriais a0 mesmo tempo, usando a sua
decodificacdo baseada em hardware. Além disso, ele é o
Unico osciloscopio no mercado que pode também mostrar
os dados capturados em sua tela Lister, que apresenta
uma lista de canais intercalados no tempo, como mostrado
na Figura 3. Nesse exemplo em particular, o osciloscopio
decodificou um barramento SPI a 4 fios em formato HEX,
juntamente com os sinais de transmissao e recepcédo da
RS232/UART em um formato ASCII.

Uso da memaria segmentada na captura de
multiplos pacotes de barramentos seriais
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Figura 4: A aquisicdo pela memoria segmentada captura
seletivamente mais pacotes/bytes de atividade do barramento
serial

A opcdo de memaria segmentada do osciloscdpio Agilent
InfiniiVision da série 3000X pode otimizar a memadria de seu
osciloscopio, permitindo que vocé capture um maior numero
de pacotes/quadros de atividade do barramento serial. A
aquisicao pela memaria segmentada otimiza o nimero de
quadros de comunicacéo serial em pacotes que podem ser
capturados consecutivamente. Ela faz isso capturando de
forma seletiva os quadros/bytes de interesse, ignorando (isto
é, nao digitalizando) o tempo ocioso e outros quadros/bytes
que ndo lhe interessam. A Figura 3 mostra um exemplo no
qual um osciloscopio da série 3000X captura 1.000 quadros
de barramento serial LIN consecutivos, qualificados com

a ID de quadro 21y por um tempo de aquisigéo total de
mais de 30 segundos. A captura de tantos dados seria
impossivel com a memoria de aquisicdo de um osciloscopio
convencional.

Os osciloscopios da série Agilent InfiniiVision sdo os Gnicos
osciloscopios no mercado que atualmente podem adquirir
segmentos em até quatro canais analégicos de aquisicdo

e segmentos correlacionados no tempo em canais digitais
(nos modelos MSQ), juntamente com a decodificacédo

de barramentos seriais baseada em hardware para cada
segmento. Além disso, vocé pode usar a funcdo Search

& Navigation do osciloscopio apos ter executado uma
aquisicdo de memoria segmentada.



Teste de mascara de diagramas de olho e de pulsos de barramentos seriais

Com a adicédo da opcdo de teste de mascara DSOX3MASK, que pode realizar mais de 200.000 testes de passa/falha por
segundo, vocé pode fazer testes de mascara de diagramas de olho e de pulsos em sinais CAN, FlexRay, MIL-STD 1553
e ARINC 429. Medicées de diagramas de olho possibilitam um teste abrangente da qualidade dos sinais transmitidos e
recebidos. A Agilent disponibiliza diversos arquivos de mascara que podem ser baixados gratuitamente. Os arquivos de
mascara sdo baseados em padrées de mascara da indUstria ja publicados e/ou que sdo derivados de especificacdes de
camada fisica e elétrica.

0s seguintes arquivos de mascara CAN estdo disponiveis: 9000 3335 Trigd % 1 700%
= Agilent

* 125 kbps — 400 metros
* 250 kbps — 200 metros
* 500 kbps — 10 metros
* 500 kbps — 80 metros
* 800 kbps — 40 metros
* 1000 kbps — 25 metros

~5-
Figura 5: teste de mascara CAN de 500 kbps no sistema de 10
metros

Estao disponiveis os seguintes arquivos de teste de
mascara FlexRay:

» TP1 com tenséo padrao (apenas 10 Mbps)

» TP1 com tensdo aumentada (apenas 10 Mbps)
» TP11 com tenséo padrao (apenas 10 Mbps)

» TP11 com tensdo aumentada (apenas 10 Mbps)
TP4 de 10 Mbps

* TP4 de 5 Mbps

* TP4 de 2,5 Mbps

.

Estao disponiveis os seguintes arquivos de teste de ' ? 20/ . TM
mascara MIL-STD 1553: gilent

 Entrada do sistema com transformador acoplado

 Entrada do sistema com acoplamento direto

» Entrada do controlador de barramento com
transformador acoplado

 Entrada do controlador de barramento com acoplamento
direto

 Entrada do terminal remoto com transformador acoplado

 Entrada do terminal remoto com acoplamento direto

Figura 7: Teste de mascara com entrada do controlador de
barramento para o terminal remoto com transformador acoplado
MIL-STD 1553 revela um bit deslocado que viola a mascara de
passa/falha.



Estao disponiveis os seguintes arquivos de teste de
mascara/de pulso ARINC 429:

+ Teste de olho de 100 kbps

+ Teste de nivel 1 de 100 kbps

+ Teste de nivel 0 de 100 kbps

+ Teste de nivel nulo de 100 kbps
« Teste de olho de 12,5 kbps

« Teste de nivel 1 de 12,5 kbps

« Teste de nivel 0 de 12,5 kbps

+ Teste de nivel nulo de 12,5 kbps

Para mais informacées a respeito do teste de mascara de
diagramas de olho em sinais FlexRay, MIL-STD 1553 e ARINC 429,
consulte as notas de aplicacdo listadas no fim deste documento.

Coleta de sinais em barramentos seriais diferenciais

Alguns dos barramentos seriais de hoje sdo baseados em
sinalizacao diferencial, como CAN, FlexRay, MIL-STD 1553

e ARINC 429. A coleta de sinais em barramentos seriais
diferenciais como esses requer o uso de uma ponta de prova
diferencial ativa. A Agilent oferece uma linha de pontas de
prova diferenciais ativas compativeis com os osciloscopios
InfiniiVision da série 3000X, para aplicacdes de diversas
larguras de banda e faixas dinamicas.

Para aplicacdes de barramentos diferenciais, a Agilent
recomenda a ponta de prova diferencial ativa de 25 MHz
N2791A, mostrada na figura 9.

Tanto para aplicacdes com CAN e FlexRay, a Agilent
recomenda a ponta de prova diferencial ativa de 200 MHz
N2792A, mostrada na figura 10. A ponta de prova diferencial
ativa de 800 MHz N2793A também esta disponivel para
aplicacdes de FlexRay.

Se vocé precisar conectar conectores DB9 Sub-D ao seu
barramento diferencial CAN e/ou FlexRay, a Agilent também
oferece a cabeca de ponta de prova DB9 para CAN/FlexRay
(namero da parte 0960-2926). Esta cabeca de ponta de prova
diferencial, mostrada no quadro da figura 9, é compativel
com ambas as pontas de prova, N2791A e N2792A, e
possibilita que vocé conecte o seu barramento diferencial
CAN e/ou FlexRay facilmente.

Se vocé ja tiver uma base instalada significativa de pontas
de prova ativas da Tektronix, a Agilent oferece um adaptador
de ponta de prova Tek-para-Agilent (N2744A). A Agilent
também oferece uma grande variedade de pontas de prova
de terminacéo simples e diferencial com larguras de banda
maiores, ndo mostradas aqui.

Agilent

Figura 8: Teste de mascara de diagrama de olho de 100 kbps
ARINC 429.

Figura 9: Ponta de prova diferencial ativa de 25 MHz N2791A
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Figura 10: Ponta de prova diferencial ativa de 200 MHz N2792A



Especificacoes/Caracteristicas

Especificaces/Caracteristicas para 12C (DSOX3EMBD)

Fonte de entrada de clock e dados Canais analdgicos 1,2, 3 ou 4
Canais digitais D0 a D15

Taxa de clock/dados max Até 3,4 Mbps (automatica)

Trigger (Condicdes de disparo) Condicéao de partida

Condicéo de parada

Falta de acknowledge

Endereco sem acknowledge

Restart

Leitura de dados de EEPROM

Quadro (Start:Addr7:Read:Ack:Data)

Quadro (Start:Addr7:Write:Ack:Data)

Quadro (Start:Addr7:Read:Ack:Data:Ack:Data2)
Quadro (Start:Addr7:Write:Ack:Data:Ack:Data2)
Escrita em 10 bits

Decodificacdo baseada em hardware  Dados (digitos HEX na cor branca)
Tamanho da decodificacdo do endereco: 7 bits (sem o bit de R/W) ou 8 bits (bit de R/W
incluido)
Endereco de leitura (digitos HEX seguidos por “R” em amarelo)
Endereco de escrita (digitos HEX seguidos por “W" em azul claro)
Enderecos de restart (“S” em verde, seguido por digitos HEX, seguidos por “R"” ou “W")
Acknowledges (sufixos “A” ou “~A" na mesma cor dos dados ou enderecos que os precedem)
Barramento ocioso (curva do barramento no nivel médio, em azul escuro)
Barramento ativo (curva do barramento em dois niveis, em azul escuro)
Barramento desconhecido/com erro (curva do barramento em dois niveis, em vermelho)

Analise de multiplos barramentos I2C mais um outro barramento serial (inclusive outro bus I2C)

1.650%
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Especificacoes/Caracteristicas

Especificacoes/Caracteristicas para SPI (DSOX3EMBD

Fonte de entrada de MOSI, MISO, Canais analogicos 1,2, 3 ou 4

Clock e CS Canais digitais D0 a D15

Taxa de clock/dados max. Até 25 Mb/s

Trigger (Condicées de disparo) Padrdes de dados de 4 a 64 bits durante um periodo de quadro especificado pelo usuario

0 periodo de quadro pode ser um chip select positivo ou negativo (CS ou ~CS) ou um periodo de
tempo de clock ocioso (timeout)

Decodificacdo baseada em hardware Namero de curvas de decodificacéo: 2 curvas independentes (MISO e MOSI)
Dados (digitos hexadecimais na cor branca)
Barramento desconhecido/com erro (curva do barramento em dois niveis, em vermelho)
Namero de clocks/pacotes (“XX CLKS” em azul claro, acima do pacote de dados)
Barramento ocioso (curva do barramento no nivel médio, em azul escuro)
Barramento ativo (curva do barramento em dois niveis, em azul escuro)

Analise de multiplos barramentos SPI mais um outro barramento serial (excluindo outro barramento SPI)

Gl
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Especificacdes/Caracteristicas

Especificacdes/Caracteristicas para RS232/UART (DSO0X3COMP)

Fonte de entrada de Tx e Rx

Canais analogicos 1, 2,3 ou 4
Canais digitais D0 a D15

Configuracao do barramento
Taxas de Baud
Numero de bits
Paridade
Polaridade
Ordem de bit

1200 b/s a até 8 Mb/s

5a9

Nenhuma, par ou impar

Ocioso baixo ou ocioso alto

LSB primeiro ou MSB primeiro, na saida

Trigger (Condicoes de disparo)

Bit de partida de Rx

Bit de parada de Rx

Dados de Rx

Rx 1:dados (formato de 9 bits)
Rx 0:dados (formato de 9 bits)
Rx X:dados (formato de 9 bits)
Erro de paridade de Rx ou Tx
Bit de partida de Tx

Bit de parada de Tx

Dados de Tx

TTx 1:dados (formato de 9 bits)
Tx 0:dados (formato de 9 bits)
Tx X:dados (formato de 9 hits)
Burst (n-ésimo quadro dentro do burst definido por timeout)

Decodificacdo baseada em hardware
Numero de curvas de decodificacdo
Formato de dados

Tela de bytes de dados

Curva de barramento ocioso
Curva de barramento ativo

2 curvas independentes (Tx e Rx)

Caracteres em codigo binario, hex, ou ASCII

Caracteres na cor branca, se nao houver erro de paridade; caracteres em vermelho, se houver
erro de paridade ou do barramento

Curva do barramento no nivel médio em azul

Curva em dois niveis em azul

Analises de multiplos barramentos

RS232/UART mais um outro barramento serial (inclusive outro barramento RS232/UART)

Funcéo de totalizador/contado

Numero total de quadros recebidos
Numero total de quadros transmitidos
Numero total de quadros com erro de paridade (com porcentagem)

Errors

Channels

Options

~P-



Especificacdes/Caracteristicas

Especificacdes/Caracteristicas para CAN (DSOX3AUTO)
Fonte de entrada de CAN

Canais analodgicos 1,2, 3 ou 4
Canais digitais D0 a D15 (nao diferenciais)

Tipos de sinais

Rx

Tx
CAN_L
CAN_H
Diff (L-H)
Diff (H-L)

Taxas de Baud

10 kb/s a até 5 Mb/s (escolhida pelo usuario)

Trigger (Condicdes de disparo)

Inicio de quadro (SOF)

ID de quadro remoto (RMT)

ID de quadro de dados (~RMT)

ID de quadro remoto ou quadro de dados

ID e dados de quadro de dados

Quadro com erro

Quaisquer erros (inclusive erros de “forma” de protocolo, que podem néo gerar quadros errados
sinalizados com flag)

Erros de acknowledge

Quadros de overload

Comprimento de ID: 11 bits ou 29 bits (estendido)

Decodificacdo baseada em hardware

ID do quadro (digitos hex em amarelo)

Quadro remoto (RMT em verde)

Codigo de comprimento de dados (DLC em azul)

Bytes de dados (digitos hex na cor branca)

CRC (digitos hex em azul = valido; digitos hex em vermelho = erro)

Quadro com erro (curva do barramento nos dois niveis e a mensagem ERR em vermelho)
Erro de forma (curva do barramento nos dois niveis e a indicacdo “?” em vermelho)
Quadro de overload ("OVRLD" em azul)

Barramento ocioso (curva do barramento no nivel médio, em azul escuro)

Barramento ativo (curva do barramento nos dois niveis, em azul escuro)

Analise em mdultiplos barramentos

CAN mais um outro barramento serial (inclusive outro barramento CAN)

Funcéo de totalizacao

Total de quadros, total de quadros de overload, total de quadros com erro, utilizacdo do
barramento (carga do barramento)

Teste de mascara de diagrama de
olho (requer a opcdo DSOX3MASK)

Diversos arquivos de mascara baseados em polaridade de teste diferencial, taxa de Baud e
comprimento da rede estdo disponiveis para download.

Time

DIC Data

Type

B.3/8ns |0BD Datal8 |08 50 51 D2 53 11 53. Agilent
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7. 38ns 08D & [10 A0 A3 Ad AB 72 AT- :
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Especificacoes/Caracteristicas

Especificacdes/Caracteristicas para LIN (DSOX3AUTO)

Fonte de entrada de LIN Canais analogicos 1, 2,3 ou 4
Canais digitais D0 a D15
Padroes de LIN LIN 1.3 ou LIN 2.0
Taxas de Baud 2400 b/s a 625 kb/s (selecionavel pelo usuario)
Trigger (Condicdes de disparo) Quebra de sincronismo

ID do quadro (0X00,y a OX3Fyey)
ID e dados do quadro

Decodificacdo baseada em hardware D do quadro (digitos hex de 6 bits em amarelo)
ID do quadro e bits opcionais de paridade (digitos hex de 8 bits em amarelo, se valido; em
vermelho, se houver erro de bit de paridade)
Bytes de dados (digitos hex na cor branca)
Check sum de Lin 2.0 (digitos hex na cor branca)
Check sum de Lin 1.3 (digitos hex em azul = valido, digitos hex em vermelho = erro)
Erro de sincronismo (“SYNC” em vermelho)
THeader max. (“THM" em vermelho)
TFrame max. (“TFM” em vermelho)
Erro de paridade (“PAR” em vermelho)
Erro de wake-up de LIN 1.3 (“WUP” em vermelho)
Barramento LIN 1.3 ocioso (curva do barramento no nivel médio, em azul escuro)
Barramento LIN 2.0 ocioso (curva de barramento em dois niveis, em azul escuro)
Barramento ativo (curva de barramento em dois niveis, em azul escuro)

Analise em multiplos barramentos LIN mais um outro barramento serial (inclusive outro barramento LIN)

-43.83ms 3004 1D 25 31 15 39 51 85|63
L4 2134 4D 3D 85 BB
-22.72ms |12 {00 04 FB
-12.16ms |30 82 8E 92 98 8A 9C A8 42(B1
-1.612ms |21 |[9A A6 9E 42 DD
8.944ms |12]00 02 FD
17.76ms_[30[90 AO A3 24 A6 22 27 AA|[6C
28.31ms |21]90 A6 A9 A7 T
38.87/ms |12[00 30 7F
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Especificacoes/Caracteristicas

Especificacdes e caracteristicas FlexRay (DSOX3FLEX)

Fonte de entrada de FlexRay

Canais 1, 2, 3 ou 4 (utilizando uma ponta de prova diferencial)

Canais FlexRay

AouB

Taxas de Baud

2,5 Mbps, 5 Mbps e 10 Mbps

Disparo de quadros

+ Tipos de quadros: inicial (SUP), néo inicial (~SUP), sincronizado (SYNC), néo sincronizado

(~

SYNC), nulo (NULL), néo nulo (~NULL), normal (NORM) e todos
ID dos quadros: de 1 a 2047 (formato decimal) e todos

Ciclo -

- Base: de 0 a 63 (formato decimal) e todas

- Repeticdo: 1, 2, 4, 8, 16, 32, 64 (formato decimal) e todas

Disparo de erros

Todos os erros
Erros de CRC (verificacdo de redundancia ciclica) de entrada
Erros de quadro CRC

Disparo de eventos

Wake-up

TSS (sequéncia inicial de transmisséo)

BSS (sequéncia inicial de bytes)

FES/DTS (sequéncia de final de quadro/trailing dinamico)

Decodificacdo de quadros

Tipo de quadros (NORM, SYNC, SUP e NULL, em azul)

ID de quadros (digitos decimais em amarelo)

Comprimento da carga util (nimero decimal das palavras, em verde)

Cabecalho CRC (digitos hexadecimais em azul, quando valido, ou em vermelho, quando
invalido)

NUmero de ciclos (digitos decimais em amarelo)

Bytes de dados (digitos hexadecimais em branco)

Quadros CRC (digitos hexadecimais em azul, quando valido, ou em vermelho, quando
invalido)

Funcéo totalizadora

Quadros totais
Quadros totais de sincronizacéo
Quadros nulos totais

Teste de mascara de diagramas de olho

(exige a opcéo de teste de mascara

DSOX3MASK e arquivos de mascara a

serem baixados)

TP1 com tenséo padrdo (apenas 10 Mbps)

TP1 com tenséo aumentada (apenas 10 Mbps)
TP11 com tenséao padrédo (apenas 10 Mbps)
TP11 com tensdo aumentada (apenas 10 Mbps)
TP4 de 10 Mbps, de 5 Mbps e de 2,5 Mbps

Analise de barramentos multiplos

FlexRay mais um barramento serial (inclusive outro barramento FlexRay)

CYC Data
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TN el ] W Y R
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Especificacoes/Caracteristicas

Especificacdes/Caracteristicas para 12S (DS0X3AUDIO)

Fonte de entrada de SCLK, WS e
SDATA

Canais analogicos 1, 2,3 o0u 4
Canais digitais D0 a D15

Configuracédo do barramento:
Tamanho da palavra transmitida
Tamanho da palavra
decodificada/recebida
Alinhamento
Selecéo de palavra - baixo
Inclinacdo de SCLK
Base decodificada

4 a 32 bits (selecionavel pelo usuario)
4 a 32 bits (selecionavel pelo usuario)

Padrao, justificado a esquerda ou justificado a direita
Canal esquerdo ou canal direito

Borda de subida ou borda de descida

Hex (complemento de 2) ou decimal, com sinal

Taxas de Baud

2400 b/s to 625 kb/s

Trigger (Condicdes de disparo):
Canal de audio
Modos de disparo

Canal esquerdo de audio, canal direito ou qualquer um

= (lgual ao valor dos dados introduzidos)

# (Diferente dos valores dos dados introduzidos)

< (Menor que os valores dos dados introduzidos)

> (Maior que os valores dos dados introduzidos)

>< (Dentro da faixa de valores dos dados introduzidos)

<> (Fora da faixa dos valores dos dados introduzidos)

Valor do incremento que cruza os valores dos dados introduzidos de armagéo (<=) e de disparo (>=)
Valor do decremento que cruza os valores dos dados introduzidos de armacéo (<=) e de disparo (>=)

Decodificacdo baseada em
hardware:

Canal esquerdo

Canal direito

Erro

Indicador de tamanho de
palavra

L: “valor decodificado” na cor branca

R: “valor decodificado” em verde

ERR em vermelho (diferenca entre os tamanhos das palavras transmitidas e recebidas ou sinalizacdo
de entrada invalida)

CLKS “# of TX / # of RX" mostrado em azul, acima de cada palavra decodificada

Analise em multiplos
barramentos

I2S mais um outro barramento serial (excluindo outro barramento 123)
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Especificacoes e caracteristicas

Especificacoes e caracteristicas MIL-STD 1553 (DSOX3AERO)

Fonte de entrada de MIL-STD 1553 Canais analdgicos 1 e 2 ou 3 e 4 (utilizando uma ponta de prova diferencial)

Disparos * Palavra de dados inicial
+ Palavra de dados final
+ Comando/status de palavra inicial
» Comando/status de palavra final
* Enderecgo do terminal remoto (hexadecimal)
* Endereco do terminal remoto (hexadecimal) + 11 bits (binario)
* Erro de paridade
* Erro de sincronizagéo
* Erro de Manchester

Decodificacao acelerada baseada em * Base: hexadecimal ou binaria
codigo de cores * Palavra de comando ou status (“C/S” em verde)
« Endereco de terminal remoto (digitos hexadecimais ou binarios, em verde)
* 11 bits seguindo o endereco de terminal remoto (digitos hexadecimais ou binarios, em verde)
* Palavra de dados (“D” em branco)
* Bits de palavra de dados (digitos hexadecimais ou binarios, em branco)
* Erro de paridade (todo o texto decodificado em vermelho)
* Erro de sincronizacéo (“Sync” em vermelho)
* Erro de Manchester (“Manch” em vermelho)

Teste de mascara de diagramas de olho  * Entrada do sistema com transformador acoplado

(exige a opcdo de teste de mascara * Entrada do sistema com acoplamento direto
DSOX3MASK e arquivos de mascaraa  * Entrada do controlador de barramento com transformador acoplado
serem baixados) * Entrada do controlador de barramento com acoplamento direto

* Entrada do terminal remoto com transformador acoplado
* Entrada do terminal remoto com acoplamento direto

Analise de barramentos multiplos MIL-STD 1553 mais um barramento serial (inclusive outro barramento MIL-STD 1553)

216.0% 8.400%/ Stop 1553 247%
RTA  Word Type Data Errors Ag ilent

isition

Channels :
268.8us C 10.0:1
290.0us :

e AT

Options
-
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Especificacoes e caracteristicas

Especificacdes e caracteristicas ARINC 429 (DSOX3AERO)

Fonte de entrada de ARINC 429 Canais analdgicos 1, 2, 3 ou 4 (utilizando uma ponta de prova diferencial)
Taxas de Baud Alta (100 kbps)

Baixa (12,5 kbps)
Disparos Palavra inicial

Palavra final

Rotulo (sistema octal)

Rotulo (sistema octal) + bits (binario)
Variacdo de rotulo (sistema octal)
Erro de paridade

Erro de palavra

Erro de intervalo

Erro de palavra ou de intervalo

Todos os erros

Todos os bits (util para testes de diagrama de olho)
Todos os bits 0

Todos os bits 1

Decodificacdo acelerada baseada em Formato de palavra: Rotulo/SDI/Dados/SSM ou Rétulo/Dados/SSM ou Rétulo/Ratulo de
codigo de cores dados (digitos octais em amarelo)

SDI (digitos binarios em azul)

Dados (digitos hexadecimais ou binarios, em branco)

SSM (digitos binarios em verde)

Erros (texto em vermelho)

Funcéo totalizadora Palavras totais
Erros totais

Teste de mascara de diagramas de olho Teste de olho de 100 kbps

(exige a opcéo de teste de mascara Teste de nivel 1 de 100 kbps
DSOX3MASK e arquivos de mascara a Teste de nivel 0 de 100 kbps
serem baixados) Teste de nivel nulo de 100 kbps

Teste de olho de 12,5 kbps
Teste de nivel 1 de 12,5 kbps
Teste de nivel 0 de 12,5 kbps
Teste de nivel nulo de 12,5 kbps

Analise de barramentos multiplos ARINC 429 mais um barramento serial (inclusive outro barramento ARINC 429)

1.00v
Label SDI Data

Agilent

1.074ms i Channels
1.437ms )C 100:1
1.800ms i

Mext: Dual Bus Demo
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Informacoes para pedido

As diversas opcdes para barramentos seriais e memoria segmentada sdo compativeis com todos os modelos de osciloscopio Agilent
InfiniiVision da série 3000X. Os osciloscopios InfiniiVision da série 3000X existentes também podem receber o upgrade dessas opcoes.

Modelo Descricao

DSOX3EMBD Disparo e decodificacdo 12C e SPI

DSOX3COMP Disparo e decodificacdo RS232/UART

DSOX3AUTO Disparo e decodificacdo CAN e LI

DSOX3FLEX Disparo e decodificacdo FlexRay

DSOX3AERO Disparo e decodificacdo MIL-STD 1553 e ARINC 429

DSOX3AUDIO Disparo e decodificacéo 12S

DSOX3SGM Memoria segmentada

DSOX3MASK Opcéo de teste de mascara

DSOX3ADMATH Matematica de forma de onda avancada

DSOX3PWR Medicoes de poténcia

DSOXDVM Voltimetro de 3 digitos integrado

DSOX3VID Disparo e analise de HDTV

DSOX3MEMUP Atualizagdo da memoria de aquisicdo

N2791A Ponta de prova diferencial ativa de 25 MHz (recomendavel para aplicacées CAN, MIL-STD 1553 e ARINC 429)
N2792A Ponta de prova diferencial ativa de 200 MHz (recomendavel para aplicagées FlexRay)
N2793A Ponta de prova diferencial ativa de 800 MHz (recomendavel para aplicagcées FlexRay)
0960-2926 Cabeca de ponta de prova adaptada DB9 para N2791A e N2792A

0960-2927 Cabeca de ponta de prova adaptada DB9 para N2793A

Ha outras opgdes e acessarios disponiveis para os osciloscopios Agilent InfiniiVision das séries 2000X e 3000X. Veja o guia de selecdo de
pontas de prova e acessorios para osciloscopios Agilent InfiniiVision ou os data sheets dos osciloscopios séries 2000X e 3000X, para ter
mais informacdes para pedidos dessas opcdes e acessorios opcionais.

Literatura relacionada

Titulo da publicacao Tipo Nimero
Osciloscdpios Agilent InfiniiVision da série 2000X Data Sheet 5990-6618PTBR
Osciloscépios Agilent InfiniiVision da série 3000X Data Sheet 5990-6619PTBR
Pontas de prova e acessdrios para osciloscopios InfiniiVision da Guia de selecdo 5968-8153EN

Agilent Technologies

Evaluating Oscilloscope Segmented Memory for Serial Bus Applications Nota de aplicacdo 5990-5817EN

Para baixar esses documentos, insira o nimero da publicacdo na URL:
http://cp.literature.agilent.com/litweb/pdf/xxxx-xxxxEN.pdf

Website do produto

Para ter as informacdes mais completas e atualizadas sobre aplicagées e produtos, visite
os sites web de nossos produtos em: www.agilent.com/find/3000X-Series
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g Atualizacées por e-mail da Agilent

www.agilent.com/find/emailupdates
Receba as informacdes mais recentes
sobre os produtos e aplicativos que
voceé escolher.

LXI

www.Ixistandard.org

LAN eXtensions for Instruments
agrega o poder da Ethernet e da Web
aos seus sistemas de teste. A Agilent
¢ um membro fundador do consércio
LXI.

AXie

www.axiestandard.org
AdvancedTCA® Extensions for
Instrumentation and Test (AXle) é um
padrédo aberto que estende o
AdvancedTCA para testes de uso
geral e de semicondutores. A Agilent

é um membro fundador do consarcio
AXle.

Agilent Channel Partners

wwwagilent.com/find/channelpartners
Tenha o melhor dos dois mundos: o
conhecimento em medicédo e a extensa
linha de produtos da Agilent com a
conveniéncia do canal de parceria.

Agilent Technologies Brasil Ltda.
Avenida Marcos Penteado de
Ulhoa Rodrigues, 939 - 6° andar
Castelo Branco Office Park
Torre Jacaranda - Tamboré
Barueri, Sao Paulo

CEP: 06460-040 - SP

Tel.: (11) 4197-3600

Fax.: (11) 4197-3800

email: tmobrasil@agilent.com
www.agilent.com.br

Agilent Electronic Measurement Group

L]
Quality Management System

www.agilent.com/quality

Windows® é uma marca registrada da
Microsoft Corporation nos EUA.

www.agilent.com
www.agilent.com/find/3000X-Series

Para mais informacdes sobre os produtos,
aplicacdes ou servicos da Agilent Technologies,
entre em contato com a Agilent mais proxima
de vocé. A lista completa esta disponivel em:

www.agilent.com/find/contactus

Américas

Canada (877) 894 4414
Brasil (11) 4197 3600
Meéxico 01800 5064 800
Estados Unidos  (800) 829 4444

Asia e Pacifico

Australia

1800 629 485

China 800 810 0189
Hong Kong 800 938 693
India 1800112929
Japdo 0120 (421) 345
Coreia 080 769 0800

Malasia
Cingapura
Taiwan

1800 888 848
1800375 8100
0800 047 866

Outros paises
nessas localidades (65) 375 8100

Europa & Oriente Médio

Bélgica 32(0)24049340
Dinamarca 4570131515
Finlandia 358 (0) 10 855 2100
Franca 0825010 700

(0.125 €/minuto)
Alemanha 49 (0) 7031 464 6333
Irlanda 1890 924 204
Israel 972-3-9288-504/544
Italia 39 02 92 60 8484
Paises Baixos 31 (0) 20 547 2111
Espanha 34 (91) 631 3300
Suécia 0200-88 22 55

Reino Unido 44 (0) 118 927 6201

Para outros paises, acesse:
www.agilent.com/find/contactus
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documento estéo sujeitas a alteracdes sem
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